
UV600 同步机调试说明 

一、同步机开环调试 

1. 设置变频器及电机参数： 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.0.02 控制方式 1 选择开环矢量控制 

P0.0.13 电机类型 2 选择同步电机 

P0.0.14 电机额定功率  根据电机实际参数进行设置。 

其中 P0015=电机额定转速*电机极对数/60 

 

P0.0.15 电机额定频率   

P0.0.16 电机额定电压   

P0.0.17 电机额定电流  

P0.0.18 电机额定转速  

P0.1.31 电机反电动势  带载辨识时需手动设置 

2. 电机辩识： 

1）同步机带载辨识：接上电机，电机可以接负载，采用静态自学习，可以辨识出以下参数。 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.1.30 电机定子电阻 机型 注：同步机带载辨识无法辨识电机反电势

P0.1.31，由电机铭牌或电机厂家资料得知，

需手动设置。 

P0.1.37 电机 D 轴电感 机型 

P0.1.38 电机 Q 轴电感 机型 

2）同步机空载辨识：接上电机，电机不能接负载，必须为光轴，采用动态自学习，电机在辨

识过程中会高速旋转，可以辨识出以下参数。 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.1.30 电机定子电阻 机型 注：同步机空载辨识可辨识电机所有电机参

数，建议具备空载辨识条件优选选用空载辨

识。 

 

P0.1.37 电机 D 轴电感 机型 

P0.1.38 电机 Q 轴电感 机型 

P0.1.31 电机反电势 机型 

3）同步机不进行辨识：接上电机，根据电机厂家提供的技术资料，直接把以下参数直接设置

到变频器中，变频器不进行电机参数辨识。 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.1.30 电机定子电阻 机型 注：在不具备同步机带载辨识或空载辨识

时，如果可获得电机的详细技术资料或对相

同型号的电机进行过参数辨识，可选择直接

把相关参数直接设置到变频器中。 

P0.1.37 电机 D 轴电感 机型 

P0.1.38 电机 Q 轴电感 机型 

P0.1.31 电机反电势 机型 

  在自学习前请确认 P0.0.03=0，设置 P0.0.24 为相应参数辨识模式，按下 RUN 键，进行

参数辩识，等待参数辩识结束。辩识过程大概持续 1 分钟左右。 

3.空载试运行 

  把 P0.0.05 设置到较小的范围，如 P0.0.05=20.00Hz。(若使用键盘电位器，同样将电位

器调整到 20.00Hz 左右)，按运行键，查看电机是否能加速到 P0.0.05 设定的频率，电机运

行是否正常。如果电机能加速到 P0.0.05 设定的频率且电机电流正常，则系统基本正常。 

 



二、同步机闭环调试 

1．设置变频器及电机参数： 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.0.02 控制方式 2 选择闭环矢量控制 

P0.0.13 电机类型 2 选择同步电机 

P0.0.14 电机额定功率  根据电机实际参数进行设置。 

其中 P0015=电机额定转速*电机极对数

/60 

 

P0.0.15 电机额定频率   

P0.0.16 电机额定电压   

P0.0.17 电机额定电流  

P0.0.18 电机额定转速  

P0.1.26 编码器类型 0：ABZ 增量式 

1：UVW 增量式 

2：旋转变压器 

根据电机上的编码器类型设置 

P0.1.31 编码器线数  当编码器为 ABZ 增量式或 UVW 增量式时

需设置此参数 

P0.1.34 旋转变压器极对数  当编码器为旋转变压器时需设置此参

数 

2.电机辩识： 

1）同步机带载辨识：接上电机，电机可以接负载，采用静态自学习，可以辨识出以下参数。 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.1.30 电机定子电阻 机型  

P0.1.37 电机 D 轴电感 机型 

P0.1.38 电机 Q 轴电感 机型 

注：同步机带载辨识无法辨识下表中参数，如果可以由电机铭牌或电机厂家资料得知，

需手动设置。如果知道反电势常数可计算出额定转速下的反电势，如果无法获取下表中的参

数，建议使用空载辨识。 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.1.31 电机反电势 电机  

P0.1.28 ABZ 相序 编码器 ABZ 编码器需手动设置 

P0.1.32 UVW 相序 编码器 
UVW 编码器需手动设置 

P0.1.33 UVW 编码器角 编码器 

2）同步机空载辨识：接上电机，电机不能接负载，必须为光轴，采用动态自学习，电机在辨

识过程中会高速旋转，可以辨识出以下参数。 

功能码 名称 设定值 说明 

P0.1.30 电机定子电阻 机型 注：同步机带载辨识可辨识电机所有

电机参数，建议具备空载辨识条件优

选选用空载辨识。 

 

P0.1.37 电机 D 轴电感 机型 

P0.1.38 电机 Q 轴电感 机型 

P0.1.31 电机反电势 机型 

P0.1.28 ABZ 相序 编码器 

P0.1.32 UVW 相序 编码器 

P0.1.33 UVW 编码器角 编码器 



  在自学习前请确认 P0.0.03=0，设置 P0.0.24 为相应参数辨识模式，按下 RUN 键，进行参

数辩识，等待参数辩识结束。辩识过程持续 1 分钟左右。 

3.  空载试运行 

  把 P0.0.05 设置到较小的范围，如 P0.0.05=20.00Hz。(若使用键盘电位器，同样将电位

器调整到 20.00Hz 左右)，按运行键，查看电机是否能加速到 P0.0.05 设定的频率，电机运

行是否正常。如果电机能加速到 P0.0.05 设定的频率且电机电流正常，则系统基本正常。 

三、其他性能参数 

   根据客户要求或现场工况，可选择调整一下参数： 

功能码 名称 默认值 范围 单位 备注 

P01.39 变频器最大输出电流 1800 1000-2000 0.1% 基于变频器额定电流 

P01.41 最大弱磁电流 1100 0-3000 0.10% 基于电机额定电流 

P01.48 
运行前磁极位置辨识

方式 
0 0-2 1 

0：每次运行前都辨识   

1：第一次运行前辨识    

2：不辨识    

P01.49 磁极位置辨识电流 120 30-150 1%   

P01.52 低速载波 15 5-16 0.1  

P0.0.10 下限频率运行模式 0 0-3 1 

0:以下限频率运行      

1：停止               

2：零速运行          3：

3：待机      

P0.0.13 电机类型 2   1 只能选择 2 同步机 

 

P0.1.39：变频器运行时允许输出的最大电流，一般情况下无需修改。 

P0.1.41：变频器运行时允许输出的最大弱磁电流，一般情况下无需修改。 

P0.1.48：每次运行前进行磁极位置辨识方式，设置为 0 则每次运行前都进行一次磁极辨识，

设置为 1 则在上电后第一次运行前进行一次磁极辨识，设置为 2 则始终不进行磁极辨识。电

机在进行磁极辨识时会产生一次短时间的声响，该声响属于正常声音，不会损伤电机。如果

无法接受该声音，并且可确认电机在停机状态下电机角度不会改变，可以设置为 1，如果可以

接受建议设置为 0，即每次运行前进行磁极辨识。 

P0.1.49：每次进行磁极位置辨识时的输出电流，该值设置越大，电机磁极位置辨识时的声响

越大，磁极位置辨识效果越好。该值设置越小，电机磁极位置辨识时的声响越小，磁极位置

辨识效果越差。该参数需谨慎设置。 

P0.1.52：变频器低速运行时的输出载波，该值设置越小，低速运行时电机噪音越大，该值设

置越大，低速运行时电机噪音越小；该参数需谨慎设置。 

P0.0.10：同步电机开环不可运行在零速，如果客户在运行时调速会调到零速，则需设置

P0.0.10=3，在该模式下，变频器调速到零速后，变频器在零速时停止输出，电机无力矩输出，

当设定速度大于零时，变频器再次运行。 

P0.0.13：电机类型，同步机控制时必须设置为 2。 

 

 



 

三、同步机反电动势计算方法 

反电动势常数的大小可以由电机铭牌上的参数计算而得出，计算方法有三种。  

1. 如果铭牌标注反电动势系数 Ke，计算如下：  

E=（Ke*nN*2π）/ 60  

2. 如果铭牌标注反电动势 E’（V/1000r/min），计算如下： 

E=E’*nN/1000  

3.如果铭牌没有标注以上两个参数，计算如下：  

E=P/（√3*I）  

以上公式 nN 额定转速，P 额定功率，I 额定电流。 

 


